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REPUBLICA FRANCESA

Ministerio de Agricultura y Pesca

NOR:[...]

ORDEN de

relativa a la homologacién nacional a titulo individual de los tractores agricolas o forestales

El Ministro de Agricultura y Pesca,

Vista la Directiva 98/34/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 22 de junio
de 1998, por la que se establece un procedimiento de informacién en materia de las
normas y reglamentaciones técnicas y de las reglas relativas a los servicios de la
sociedad de la informacidn, y en particular la notificacion n®

Visto el decreto n® 2005-1236 de 30 de septiembre de 2005, relativo a las reglas,

especificaciones y procedimientos aplicables a los tractores agricolas o forestales y
a sus dispositivos;

Visto el dictamen de la Comision Nacional de Higiene y Seguridad en el Trabajo
Agrario con fecha de 18 de diciembre de 2008;

ORDENA



Articulo 1

La presente Orden se aplicard a los tractores nuevos o considerados nuevos en el
sentido del articulo R.4311-1 del Codigo laboral perteneciente a las categorias T2 y
T3 definidas en el anexo I del Decreto n® 2005-1236 de 30 de septiembre de 2005,
cuya via minima sea inferior a 1 150 mm y la masa en vacio en orden de marcha
inferior o igual a 3 000 kg.

Articulo 2

A efectos de la presente Orden, se aplicaran las definiciones del anexo 1.



Articulo 3

Los organismos acreditados por el COFRAC o por otro organismo de acreditacion
signatario del acuerdo europeo multilateral adoptado en el marco de la coordinacion
europea de los organismos de acreditacion (EA) para proceder a la evaluacion de la
conformidad de los tractores agricolas, segun los criterios de los articulos 5 y 6
recogidos a continuacion, estaran autorizados como servicios técnicos para realizar
los ensayos y examenes mencionados en el articulo 9 del Decreto n® 2005-1236 de 30
de septiembre de 2005 y estaran capacitados para emitir las resoluciones de
homologacién nacional a titulo individual mencionadas en el apartado II del articulo
8 del Decreto anteriormente mencionado.

No obstante, durante un periodo transitorio que finalizarda doce meses tras la
publicacion de la presente Orden en el Diario Oficial de la Republica Francesa, la
capacitacion y autorizacion como servicios técnicos podran otorgarse a los
organismos que dispongan de una acreditacion en un ambito conexo.

Articulo 4

Las resoluciones de homologacion nacional a titulo individual incluirdn los datos
mencionados en el anexo II de la presente Orden y se emitiran en base al examen de
los expedientes completos de solicitud mencionados en los articulos 9 y 10 del
Decreto anteriormente mencionado.

Articulo 5

El fabricante solo podrad presentar una solicitud de homologacion nacional a titulo
individual de un tractor a uno de los organismos citados en el articulo 3.

Sin perjuicio de las disposiciones contempladas en el articulo 6 recogido a continuacion, la
solicitud ir4d acompafiada de un expediente del fabricante que contenga:

» una ficha de caracteristicas conforme al modelo adjunto al anexo III, asi
como las fotografias, disenos y planos proporcionados segun dicho
documento;

» los informes de los examenes y ensayos realizados por el servicio
técnico autorizado anteriormente mencionado o, si procede, las actas de
los ensayos emitidas de conformidad con las disposiciones de los
codigos normalizados de la Organizacion para la Cooperacion y el
Desarrollo Econdémicos o, si procede, los certificados de homologacion
CE emitidos por un Estado miembro de la Union Europea;

» las instrucciones de uso contempladas por la seccion X del anexo II del

Decreto anteriormente mencionado.

El organismo capacitado arriba mencionado evaluara la conformidad del tractor con
las reglas técnicas del anexo II del Decreto anteriormente mencionado, basandose en
los criterios de evaluacion de la conformidad que figuran, segun la categoria, en el
anexo IV del presente Decreto o en especificaciones técnicas con un efecto
equivalente. Esta evaluacion comprendera un examen de toda la documentacion



facilitada por el fabricante en relacion a dichas reglas técnicas.

El organismo podrad requerir, si procede, que se proporcione toda la informacion
adicional que considere necesaria para la instruccion del expediente.



Articulo 6

Si una resolucion de homologacion a titulo individual ha sido emitida para un
tractor y, cuando se realiza una nueva solicitud, el fabricante puede garantizar que el
expediente que presento el fabricante para la solicitud de homologacion anterior se
aplica completamente al tractor objeto de la nueva solicitud, el organismo
capacitado podra emitir, para dicho tractor, una resoluciéon de homologacion tras
haber verificado que el fabricante ha tomado las medidas adecuadas para garantizar
que los dos vehiculos presentan caracteristicas idénticas.

Esta posibilidad se limitara a 150 unidades por afio.
Articulo 7

Los exdmenes, los ensayos, las verificaciones y la instruccion de las solicitudes de
homologacion nacional correran a cargo del solicitante.

Articulo 8

El nimero de identificacion del tractor, mencionado en el anexo II de la presente
Orden, estard formado por una combinacion estructurada de caracteres atribuidos a
cada tractor por el fabricante.

Esta pensado para permitir, sin que recurrir a otras indicaciones, la identificacién
univoca del tractor durante un periodo de treinta afos.

Articulo 9
El certificado de conformidad contemplado en la seccién II del articulo 12 del
Decreto anteriormente mencionado se establecerd de conformidad con el modelo que
figura en el anexo V de la presente Orden.
® Articulo 10
El director de asuntos financieros, sociales y logisticos es el responsable de la

ejecucion de la presente Orden, que se publicara en el Boletin Oficial de la Republica
Francesa.

Hecho en Paris, a



ANEXO I

®Definiciones

Se entendera por:

fabricante: la persona fisica o juridica que es, ante el organismo capacitado para emitir las
resoluciones de homologacion nacional a titulo individual, responsable de las operaciones de
homologacion y, durante la comercializacion del tractor, responsable de su conformidad, esté o
no directamente relacionada con todas las fases de la construccion del tractor.



Datos mencionados en la resolucion de homologacion nacional a titulo individual de un

ANEXO II

tractor
ODECISION n°
Denominacion del Identificacion
tractor Caracteristicas principales
Tractor agricola con Marca: ®TRACTOR
ruedas: con ruedas:
- categoria T2 (*) numero de ruedas motrices:
numero de ruedas directrices:
- categoria T3 (*)  [Denominacion puente delantero de mordazas:
comercial:
dimensiones, masa, peso: :
Distancia entre ejes: mm
Distancia minima al suelo : mm
Numero de Vias: eje delantero
identificacion: minimo mm
maximo mm
eje trasero
minimo mm
maximo mm
Masa en vacio kg
Peso en el eje delantero N
Peso en el eje trasero: N

Velocidad maxima por construccion: km/h

ESTRUCTURA DE PROTECCION
naturaleza :
marca
tipo
marcado

ASIENTO DEL CONDUCTOR
marca :
tipo

marcado

* tachese lo que no proceda
** cuando proceda




ANEXO III

®Modelo de ficha de informacién para la homologacién nacional a titulo
individual de un tractor

Si procede aportar la informacion que figura a continuacién, ésta se presentard por triplicado e ird acompafiada de
una lista de los elementos incluidos. Los planos, en su caso, se presentardn a la escala adecuada, suficientemente
detallados y en formato A4 o doblados de forma que se ajusten a dicho formato. Las fotografias, si las hubiere,
serdn suficientemente detalladas.

0. PRINCIPIOS GENERALES

(00 I Y= o= RO
0.2.1. Denominaciones comerciales (cuando proceda): ................
0.3.2. Nimero de identificacion del tractor (SITUACION): .........euueeieeiiieiiee et e e e e e e e e e e e e e eee s
0.4. Categoria del tractor (4):

0.5. Nombre y direccion del fabriCante: ... ettt et e e e ettt e e e e enbe e e e e e enraeeeeeenees

1. CONSTITUCION GENERAL DEL TRACTOR

(adjiuntense fotos 3/4 por delante y 3/4 por detras o planos de una versién representativa y un plano acotado de
todo el tractor)

1.1. NUMEro de €Jes Y d@ TUEAAS: .......oiiiiiiiiiie ettt e ettt e e e e st e e e e e s aae e e e e e e aaseeeaeaaanseeeeeeaanseeeeaeansneeaaeaannes
1.1.1.

Nimero y localizacién de los ejes de ruedas gemelas (en su caso):

. Nimero y localizacion de los ejes de direCCiOn: ...........coociiiiiiiiiiiiie e
. Ejes motores (nimero, localizacidn, interconexion): ...........cccuuvviiiiiiiiiiiiee e
. Ejes con frenos (nimero y localizacién): ......................
(LT Tl e T IRVA e [EY e To Ty (i) 4 Mo [ Mg 4[] o] o PP UPOUPRPR
osicién del volante: derecha/izquierda/centro (1)

uesto de conduccion reversible: si/no (1)

astidor: bastidor-viga/bastidor con largueros/bastidor articulado/otro (1)

Tractor disefiado para circular por: derecha/izquierda (1)

m'u‘um'ho"\’

2. MASAS Y DIMENSIONES (5) (en kg y en mm) (si fuera pertinente, hdgase referencia a los planos)
2.1. Masa(s) en vacio:
2.1.1. Masa(s) en vacio del tractor en orden de marcha (16)
(que sirve de referencia para las diferentes Directivas especificas), (incluida la estructura de proteccién contra el
vuelco, sin accesorios opcionales, pero con el liquido de refrigeracién, los lubricantes, el combustible, las
herramientas y el conductor) (6)
L LT 11 1T USRS
L 11111181 T SR
2.1.1.1. Distribucion de esta(s) masa(s) entre los ejes:
S =1 L= L1 (=1 (o TSP PPUUST R
—raSErO: ..o,
2.2. Masa(s) maxima(s) declarada(s) por el fabricante: ..........c.cccovviiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee e
2.2.1. Masa(s) maxima(s) técnicamente admisible(s) en carga del vehiculo, segtin los tipos previstos de neumaticos:

2.2.2. Distribucién de esta(s) masa(s) entre los ejes:

S L= L= L1 (=1 (o TSRO P PR PPR USSR

B L= 1511 (@ O
2.2.3. Limites de la distribucién de esta(s) masa(s) entre los ejes (especifiquense los limites minimos como
porcentaje sobre el eje delantero y el eje trasero):

e (1 =101 (=Y o SO

® trasero:
2.2.3.1. Masa(s) y heumatico(s):

Eje Neumaticos Capacidad de carga [Masa maxima técnicamente
Nimero (dimensiones) admisible por eje




2.2.4. Cargals) ULH(ES) (168): ..vureeeeiiiieie e e e e e e ittt et e e e e e e e e e e e e e e aeareaeeeeeeeaeaaeeeeeesaaaaasssssssaseeeeaaaaaeaaesesaaannsssnnnnnnnes
2.3. Masas de lastre (peso total, materiales y NUmMero de Piezas): ........cccceeeeiiiiiiiiiiiiiiieeie e e e e
2.3.1. Distribucién de estas masas entre los ejes:
e (=1 7= 1] (=Y o RN
L €= (1= (o RN
2.4. Masa(s) remolcable(s) por el tractor técnicamente admisible(s) en caso de:

2.4.1. Remolque (maquinaria intercambiable remolcada) con barra de traccion: ............cccccveeieieieeeeeee s -
2.4.2. Semirremolque (maquinaria intercambiable semirremolcada): ...........cccooiiiiiiiiiii e
2.4.3. Remolque (maquinaria intercambiable remolcada) de eje central: .............cciiiiiiiiii e
2.4.4. Masa(s) total(es) técnicamente admisible(s) del conjunto tractor-remolque (maquinaria intercambiable
remolcada) (segun las diferentes configuraciones de frenado del remolque (maquinaria intercambiable remolcada):
2.4.5. Masa maxima del remolque (maquinaria intercambiable remolcada) que se puede enganchar: ....................
2.4.6. Situacion del punto de enganche:

2.4.6.1. Altura desde el suelo:

B o T e O N1 (0 = 1 1 - [ 1 - ST UOPPR

P 3 TR 7 N L {0 = 411011 1 T PSSP
2.4.6.2. Distancia respecto al plano vertical que pasa por el centro del eje trasero: ..............cccccceeeeiiiiiieeeiiiiieee s
2.4.6.3. Carga vertical estatica / masa maxima técnicamente admisible en el punto de enganche:

2.6. Vias maximas y minimas para cada eje (medidas entre los planos de simetria de neumaticos sencillos o
gemelos con neumaticos montados normalmente) (debe sefialarlas el fabricante) (9):

B L1 = L 1= o PSR

B L= 151 (@ PSP
2.7. Gama de dimensiones del vehiculo (generales y para circulacién por carretera):
2.7.2. Bastidores no carrozados:

2.7.2.1.1. Longitud de 12 ZONA d@ CANGA: .....ooiiiuiiiiiiiiitiii ettt e e et e e e e s et e e e e b e e e e e abne e e e sannneeas
A N (Tel o 10T - W 1 1) SN
2.7.2.3. Altura (en vacio) (12) (en caso de suspensién regulable en altura, indiquese la posicién normal de marcha):
2.7.2.5.2. Minimo y maximo voladizo admisible del punto de acoplamiento (14):
B0 111614 o TSP EEEERRR
L LT 11 T TSP
2.7.2.6. Distancia minima al suelo (15):
0 T T 1o - 3-SR
2.7.2.6.2. Bajo €l €] 0 €J8S A@IANTEIOS: .........iiiiiiiiiiie ettt ettt e e e e et e e e st ee e e s e nbneeeeenneee
2.7.2.6.3. BaJO €] €]& 0 €8S TrAS@IOS: .....ueiiiiiiiiiiieeiiitiiteeaeteteeeeaaatetea e e e s beeeaeaaasaeeeaeaaasseeaaeaannseeaaeaannseeaeeaannsseaaeaannneeaean

3. MOTOR

3.1. Parte 1 - Principios generales

3.1.1. Marca(s) registrada(s) por el fabricante: ... ——————
3.1.2. Tipo y denominacion comercial de la gama del o de 10s Motores (1): ........cooooiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee e
3.1.3. Medios de identificacion del tipo, en caso de que esté indicado en el o los motores, y método de colocacién:
3.1.3.1. Situacién, medios de identificacion y método de colocacion de los caracteres de identificacion del tipo de
L1210 ] o] S-SR OO PPRRPP
3.1.3.2. Situacién y método de colocacion del niimero de homologacién CE (si procede): ..............c........
3.1.4. Nombre y direccion del fabriCante: ...........ooo i s e e
3 Principio de funcionamiento:

« encendido por chispa/encendido por compresién (1)



+ inyeccién directa/inyeccién indirecta (1)
« ciclo en dos tiempos/cuatro tiempos (1)
3.1.7. Combustible: gaséleo / gasolina /gas licuado de petréleo / otros (1)

3.2. Parte 2 - Tipo de motor. Caracteristicas esenciales del tipo de motor
3.2.1. Descripcion del motor de encendido por compresion:

1O T2 Bt B -1 o1 ¢ U T 1 (TSP
3.2.1.2. Tipo de motor instalado por el fabriCante: ............cccoiiiiiiiiiiii e
3.2.1.3. Ciclo: cuatro tiempos / dos tiempos (1)

3.2.1.4. Diametro: ......... mm

3.2.1.5. Carrera: ......... mm

3.2.1.6. Nlimero y disposicion de [0S CllINAIOS: ............ooiiiiiiiiii e e e e e e e s e e s e eea s
3.2.1.7. Cilindrada: ......... cm?®

3.2.1.8. Régimen nominal: ......... min™

3.2.1.9. Régimen de par mdximo: ......... min”*

3.2.1.16. Sobrealimentacién: con / sin (1):

B T2t g 1 Ty O | = 7= RSP SPRPRNE
7 W T T o T S RSOOSR OU SRR UP U
3.2.3.2. Sistema de inyeccién:

G TG T T - o Y o o Y- TR
B T Ty B B ¥ -1 o= 13 LSRN
I T B 1 Yo (-3 TR
3.2.3.2.1.3. Caudal(es): ......... mm? (2) por inyeccién o por ciclo en un régimen de bomba de: ......... min™ (nominal) y
de: ......... min~' (par mdximo) respectivamente, o esquema.

Indiquese el método empleado: motor / banco de ensayo (1)

3.2.3.2.4. Limitador

3.2.3.2.4.3. Velocidad de inicio de corte en plena carga (2): ......... min™’'

3.2.3.2.4.4. Velocidad maxima en vacio (2): ......... min™’'

3.2.3.2.4.5. Velocidad de ralenti (2): ......... min™'

3.2.5. Funciones controladas electrénicamente

Si el motor tiene funciones controladas electrénicamente, se suministrara informacién relativa a sus prestaciones,
incluyendo:

B T Tt T |V = o= AU

B T I T oY o LSRR
3.2.5.3. NUMEIO d@ 1@ PIOZA ....eiiiiiiiiiiii et e ettt e e ettt e e e ettt e e e e s ateeeeeeaaneeeeeeeanteeeaeeannbeeeaeaansnneaeeaannes
3.2.5.4. Situacion de la unidad de control electrénico

B T2 ST T =1 1Y ¢ 1Y} (o TR = =Y ot =V [ 1 PP
3.2.5.4.2. ElemMentos CONTIOIAAOS: ........coooiiiiiiiiieee et e ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeeeeeeeeeeeetenaeananns

3.5. Deposito(s) de carburante o de combustible:
3.5.1. NUmero, capacidad, MAtErial@S: ............ooiiiiiiiiiiiiii i e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaeaeeeseassnnnarraanaereeeeaaaeens
3.5.2. Plano, foto o descripcion en los que se indique claramente la posicion del o de los depésitos: .

3.5.3. Deposito(s) auxiliar(es) de carburante o de combustible:

3.5.3.1. NUmero, capacidad, Materi@l@s: ...........uueiiiiiiiiiie i e e e e e e e e e e e e s e e e e e e e aaeaeeeeee s s nnnnnrsraeeeeeeeeas
3.5.3.2. Plano, foto o descripcién en los que se indique claramente la posicion del o de los depésitos: .................
3.6. Potencia nominal: ......... kW a .o min-1 con ajuste de serie (de conformidad con la Directiva 97/68/CE u
otra referencia: (1)

3.6.1. Optativo: Potencia en la toma de fuerza (PDF) (segiin el Cédigo 2 de la OCDE o ISO 789-1:1990), si existe, en
los regimenes normalizados

Régimen normalizado PDF Velocidad del motor Potencia
(min™") correspondiente (kW)
(min™")

1-540 e s

R -1000 e e
3.7. Par maximo: ......... Nma .......... min-' (segln la Directiva 97/68/CE u otra referencia: ..........c...coocevuvreurennnnn. (1))
3.10. Dispositivo de escape:
3.10.1. DESCIIPCION Y @SGUEBIMIAS: ..eeieiiitiiiaeeaitiieaeaaateeeaeaaaaneeeaeaaaaneeeaeaaaneseeaeaaanseeeaeeaansseeaaaaantseeaeeaasseseaesaasneseaseansnneaansn
B 0 1V = o= () OSSP PE

3 Tipo(s):

4. TRANSMISION (16)



4.1. Esquema del sistema de tranSmMIiSION: ........cooiiiiiiii i et e et e e e ettt e e e e s ee e e e e e e nbene e e e anreneaaean
4.2. Tipo de transmision (mecdnica, hidraulica, @lECTrICa, TC.): .....uuurrririiiiiieeeeeee e e e e e e e e e e e e e e e arareeees
4.2.1. Breve descripcion de los componentes eléctricos / electrénicos (cuando proceda): ........cccccceeeeviiiiiiinnininnns

4.4. Embrague (tip0), CUANAO ProCeAAT .....ooii it e e et e e e e enaeeeas

4.6. Relaciones de transmisién, con o sin caja de reenvio, si procede (17):

Marcha Marchas de la caja| Marchas de la(s) Marchas del Relacidn total
caja(s) de reenvio puente

Maxima por variador (")

N =

3

Minima por variador (')
Marcha atras

1

(") Variacién continua (CVT)

4.6.1. Dimensiones maximas de los neumaticos de 10S jes MOOres: ..........coooiiiiiiiiiiiiiii i
4.6.2. Gamas o relaciones de velocidades destinadas especificamente al desplazamiento por carretera o fuera de la

4.7. Velocidad maxima por construccion del vehiculo calculada en la marcha mas elevada (facilitense los datos del
calculo) (17): ......... km/h

4.7.1. Velocidad maxima medida: ......... km/h

4.8. Avance real de las ruedas motrices en una vuelta completa: ..........ccoooiiiiiiiiiiii e
4.9. Limitador de la velocidad del vehiculo: si/ no (1)

e Bt B 0 7T of 1 Yol o o RSP ER
4.10. Indicador de velocidad, cuentarrevoluciones y cuentahoras (en su caso):

4.12. Toma(s) de fuerza (régimen de rotacion y relacién con el del motor) (nimero, accionamiento, tipo y situacién):
g 1y T o o 14 o7 o =1 () SR
g o 1o ) SRR
4.12.3. Proteccion de la(s) toma(s) de fuerza (descripcion, dimensiones, planos, fotos): .............ccccoeeiiiiiiviirenenen.n.

3. Proteccién de los elementos motores, las partes salientes y las ruedas (descripciones, planos, esbozos, fotos):
T I o o) (=Tl o o s To T G TN - o Lo L PSRRI
3.2. ProtecCion POr VA0S lad0S: ........coiiuuiiiieiiiiii et e ettt e e e ettt e e e et ee e e e aeeeeee e e ntateaaeaanteeeaeeaanseeeaeeannneaaeaannas
3.3. Proteccion de recubrimiento total: ...........oiiiiiiiiiiiie e e e e e e e e —————

4
4.
4
4

_

5. EJES

5.1. DesSCripCiOn de CAA@ @81 ....ooiiiiiiiiiiiiiii e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaanee

oI - ot W G [ ] (o Yol Y« [ LR PPPPPPPPRY

LR T T Yo T (Y o o Yol Yo - RS

6. ORGANOS DE SUSPENSION (si procede)

6.1. Combinaciones extremas (max.-min.) de neumdtico y rueda (en su caso) (dimensiones, caracteristicas, presion
de inflado en carretera, carga maxima admisible, dimensiones de las llantas y combinaciones de parte delantera y
o L YR 1 - -] - ) SRR PPUPR
6.2. Tipo de suspension, en su caso, de cada €je 0 FTUEA: ............cooiiiiiiiiiiiiiiiiee e e e e e e e e e e
6.2.1. Ajuste de nivel: si / no / optativo (1)

6.2.2. Breve descripcion de los componentes eléctricos / electrénicos (cuando proceda): .........ccceeeeeeeeeeeeeeeeieieiiiiiiirnereeeeeeeaaens

6.3. Otros dispoSitivos (Si 105 NAY): ......cuuuiiiiiiiiiiiiiii e e e e e e e e e e e e e e e e e e e —————rrraaaaaaaeas

8. FRENADO (esquema descriptivo global y esquema de funcionamiento) (19)

8.1. Dispositivo de frenado d@ SEIVICIO: .........ccooiiiiiiiiii et e e e e e e e e e s e st r e e e aaaeeeeee e e e nnrnran
8.2. Dispositivo de frenado de emergencia (BN SU CAS0): .....ccccuuuuimiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeecir e rrereeeeeaeaeeeeeeeaaaennanresesseeeeess
8.3. Dispositivo de frenado de eStaCioNamIENTO: .............uuiiiiiiiiiiiiie e e e e e e e e e e e e s e s ereeeeeaaeeeeeeeaaanns



8.4. Dispositivo(s) complementario(s) (en su caso) (en particular el ralentizador): ...........cccccciiiiiieieiee s

8.7. Dimensiones de los neumaticos mas grandes admisibles en los ejes con frenos: ..........cccoooiiiiiiiiiie e,
8.8. Calculo del sistema de frenado (determinacion de la relacién existente entre la suma de las fuerzas de frenado
en la periferia de las ruedas y la fuerza ejercida sobre el Mando): ...........cooeviiiiiiiiiiiiiiiiiie e ———
8.9. Bloqueo de los mandos de frenado derecho e iZQUIERdO: ............oooiiiiiiiiiiiiiiie e
8.10. Posible(s) fuente(s) de energia exterior (caracteristicas, capacidad de los depdsitos de energia, presiones
maxima y minima, manémetro e indicador de nivel minimo de energia en el cuadro de instrumentos, depésitos de
vacio y valvula de alimentacién, compresores de alimentacién, cumplimiento de la reglamentacién sobre aparatos a
0 /Y3 ¢ ) 5P PPRN
8.11. Tractores equipados con frenos para equipos remolcados:

8.11.1. Dispositivo de mando de frenado del remolque (descripcidn y caracteristicas): ...........cccoeeeurrrrreerieeeeeeeeeenn.

8.11.2. Unién: mecanica / hidraulica / neumatica (1)
8.11

.11.3. Racores, acoplamientos y dispositivo de proteccién (descripcion, plano y esbozo): ...........ccccoviiiieiiiiiinnnen.
8.11.4. Conexion: 1 o 2 conducciones (1)
8.11.4.1. Sobrepresién de alimentacién (1 conduccién): ......... kPa
8.11.4.2. Sobrepresién de alimentacién (2 conducciones): ......... kPa

10. DISPOSITIVOS DE PROTECCION CONTRA EL VUELCO, DISPOSITIVOS DE PROTECCION

CONTRA LA INTEMPERIE, ASIENTOS Y PLATAFORMA DE CARGA
10.1. Dispositivos de proteccién contra el vuelco (planos acotados, fotografias (cuando proceda) y descripcion)
10.1.1. Bastidor(es)
10.1.1.0. Presencia: si/ no (1)
O I B B Y T o= T I L3R -1 o SRR
10.1.1.2. Marca(s) de homologacion CE por tipo (Si ProCede): ........cooeiiiiiiiiiiiiieieie e e e e e e e e e e e e e e e e
10.1.1.3. DIMENSIONES INTEIIOTES Y EXEEIIOTES: ....eeiiiieiiiieeiitiiieeeateteeaeaaaeeeaeeaasneeeaeaaaaneeeaeaanseeaaeaansseaaeaannnseaeeaannseeaesn
10.1.1.4. Material(es) y método de fabricacion empleados: ...........uuuiiiiiiiiieie e
10.1.2. Cabina(s):
10.1.2.0. Presencia: si/ no (1)
O B2 BV T o= T I L3R -1 - SRR
10.1.2.2. Marca(s) de homologacion CE por tipo (Si ProCede): .......ccoeiiiiiiiiiiiiieeeeeeee e e e e e e e e e e e e e e
10.1.2.3. Puertas (niimero, dimensiones, sentido de la apertura, cerraduras y bisagras): ...............ccccocviirireeenenen...

10.1.2.6. DIMENSIONES INTEIIOTES Y EXLEIIOTES: ....eeiiiieiiiieeiitiieeeeaieteeaeaaaeeeaeeaaaaeeeaeaaaaneeeaeaanseeaaeaansseeaeaannnseaeeaannseeaesn
10.1.3. Arco(s): montado(s) delante / detras (1), abatible(s) o no (1)

10.1.3.0. Presencia: si/ no (1)

10.1.3.1. Descripcion (Situacion, flJacion, @UC.): ..o e e e e e e e e s e r e e e e e e e e e e e e naaan
10.1.3.2. Marca(s) de fabrica (0 denominacion COMErCIal): ..........oooiimiiiiieiiiiee it eeeeaes
10.1.3.3. Marca(s) de homologacion CE por tipo (Si ProCede): .......ccooeiiiiiiiiiiieeeeeee et e e e e e e e e e e e e e e
O T B 0 7T o 1=y Y o [ SRS
10.1.3.5. Material(es) y método de fabricacion empleados: ...........c.uuuiiiiiiiiieie e

10.2. Espacio de maniobra y modo de acceso al puesto de conducciéon (descripcion, caracteristicas o planos
acotados):

10.3. Asientos y reposapiés:

10.3.1. Asiento(s) del conductor (planos, fotografias y descripCion): ..........ccccoiiieiiiiiiiie e
10.3.1.1. Marca(s) de fAbrica 0 COMEICIAI(RS): ...vuuuueiieiie et e e ettt e e e e e e e e e e e e e e eee e st e eaeeeeeeeeeeeessennnnns
10.3.1.2. Marca(s) de homologacion CE por tipo (Si ProCedEe): ...........ooeeiiiiiiiieeiiiiiiee e et eeee e e e e e e e e e
10.3.1.3. Categoria del tipo de asiento: categoria A clase I/1l/Ill, categoria B(1)

10.3.1.4. Situacion y caracteristicas PriNCIPAIES: .........oooiiiuiiiiiiiiiiiie e e et e e e e st e e e s et be e e e e s esbaeeeeeesneeeaeas
T0.3.1.5. SISTEMA @ @JUSTOT .....eiiiiiiiiiiiie e ie et e e ettt e e e ettt e e e e e aeeeeeeaaan et eeeeaaan et eaeeaamseeeee e e nsseeeeeaanseeeeaeannsneeeaeanees
10.3.1.6. Sistema de desplazamiento y de BIOQUEO: ........cooiiiiiiiiiiiiee e et e e e e
10.3.2. Asiento para acompafante (nimero, dimensiones, situacién y caracteristicas): .........cccooooueeeeriiiiiieeeeniineenn.
10.3.3. Reposapiés (nlimero, dimensiones Y SItUACIONES): ..........ccoeiiiiiiiiiiiireiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeebabrrrererrreeeeeeeeeeeeaeaenannnnes
10.4. Plataforma de carga:

10.4.1. Dimensiones: ......... mm

O ER  1dF T Ve T 4TRSS SPPRP
10.4.3. Carga técnicamente admisible: ......... kg



10.4.4. Distribucién de la carga entre los ejes: ......... kg

12. VARIOS
12.2. Uniones mecdnicas entre tractores y vehiculos remolcados:
12.2.1. TIPO(S) d@ ACOPIAMIENTO: ....ooiiiiiiiiiiee ittt e e e et e e e et e e e e e ettt eeeesasreeeeeesasbeeaeeaansbeeeeesansaneeeesntsneaeeanraneas
12.2.2. Marca(s) de fabrica: ..........coooeiiiiiiiiiiiciieeeeeeeeeee
12.2.3. Marca(s) de homologacion CE por tipo (Si PrOCEAE): ........cccuuiiieeiiiiiiiie e it e e e eteee e e eeee e e etre e e e st e e e e eenseeees
12.2.4. Dispositivo previsto para una carga horizontal maxima de: ......... Kg ; en su caso, dispositivo previsto para
una carga vertical maxima de: ......... kg (20)
12.3. Levantamiento hidraulico

—Enganche de tres puntos: si/ no (1)
12.4. Toma de corriente para la alimentacion de los dispositivos de iluminacion y de sefalizaciéon luminosa del
remolque (EeSCIIPCION): ....oeiiiiiiiii it e e e e e e e e e e e e et e e et e e e eeaaeaeeeeaeaaa e naeseseseeeeeeaeaaeaeaeeeesasannnnnsnnnes
12.5. Instalacion, situacién, funcionamiento e identificacion de los mandos (descripcion, fotos o esquemas): .......

NOTAS

(1) Tachese lo que no proceda.

(2) Indiquese la tolerancia.

(4) Clasificacion segun las definiciones que figuran en el anexo Il, capitulo A, de la Directiva 2003/37/CE.

(5) Norma ISO 612: 1978 y 1176:1990.

(6) La masa del conductor se fija a tanto alzado en 75 kg.

(9) Norma ISO 4004:1983.

(10) Norma ISO 612-6.1:1978.

(11) Norma ISO 612-6.2:1978.

(12) Norma 1SO 612-6.3:1978.

(14) Norma ISO 612-6.7:1978.

(15) Norma ISO 612-8:1978.

(16) Facilitese la informacién solicitada para todas las variantes que puedan haberse previsto.

(17) Se admite una tolerancia del 5 %. Esta disposicion debe basarse en una velocidad maxima medida inferior o igual a

43 km/h, incluida una tolerancia de 3 km/h (véase la Directiva 98/89/CE).

(19) Respecto a cada uno de los dispositivos de frenado, debe precisarse:

— el tipo y la naturaleza de los frenos (esquema acotado) (de tambor, de disco, etc., ruedas frenadas, conexién con las ruedas frenadas,
forro del disco, naturaleza, superficie activa, radio de los tambores, zapatas o discos, peso de los tambores y dispositivos de ajuste),

— la transmision y el mando (adjintese esquema) (constitucidn, ajuste, relaciéon de las palancas, accesibilidad del mando, situacién,
mandos de trinquete en caso de transmisién mecanica, caracteristicas de las piezas principales de la transmision, cilindros y pistones de
mando y cilindros receptores).

(20) Valores respecto a la resistencia mecanica del dispositivo de enganche.



ANEXO IV

Criterios de evaluacion de la conformidad

I/- Proteccion en caso de vuelco

Todo tractor que pertenezca a la categoria T2 debera estar equipado con un dispositivo de proteccion en caso de
vuelco, cuyas prestaciones se evaluaran siguiendo uno de los tres métodos siguientes:
» Directiva 87/402/CEE modificada o Coédigo 6 de la OCDE, para una
estructura de proteccion instalada en la parte delantera,
» Directiva 86/298/CEE o Cddigo 7 de la OCDE, para una estructura de
proteccion instalada en la parte trasera,

» programa informatico de dimensionamiento de los arcos traseros de
proteccion disponible en la siguiente direccion: www.agriculture.gouv.fr,
entre en tematicas / empleo-social /salud y  seguridad en el
trabajo / seguridad de tractores y maquinaria agricola.

II/- Asiento del conductor

Todos los tractores estaran equipados con un asiento destinado al conductor que lleve la marca de homologacion CE
y que esté instalado de acuerdo con las disposiciones que figuran en el Anexo IV de la Directiva 78/764/CEE
modificada.

Los tractores deberan considerarse tractores de categoria A y de clase I en el sentido del apartado 16 del anexo I de
la Directiva 78/764/CEE.

Todo tractor perteneciente a la categoria T2 deberd estar equipado con puntos de anclaje para cinturones de
seguridad ventral que permitan mantener al conductor en su asiento en caso de vuelco. Su resistencia serd evaluada
por un perito.

II1/- Nivel sonoro

El nivel sonoro medido en el oido del conductor no debera sobrepasar 86 decibelios (A) medidos en las condiciones
previstas en el anexo II de la Directiva 77/311/CEE, modificada.

Mientras no se verifique este requisito, y para los tractores capaces de alcanzar la potencia maxima del motor para la

traccion, el nivel sonoro medido en el oido del conductor segun el anexo I de la Directiva 77/311/CEE modificada
no podra sobrepasar 90 decibelios (A).

IV/- Espacio de maniobra, acceso al puesto de conduccién y protecciéon de los elementos propulsores

Deberan respetarse las disposiciones del apartado 2 del anexo II de la Directiva 89/173/CEE, modificada.

V/- Tomas de fuerza y su proteccién

Las tomas de fuerza donde estan instalados arboles de transmision articulados deberan protegerse con un escudo
fijado al tractor o con otro elemento que asegure una proteccion equivalente. Deberan disefiarse, instalarse y
protegerse de manera que permitan un enganche facil y seguro.

Las tomas de fuerza colocadas en la parte delantera y sus protecciones deberan cumplir los requisitos técnicos del
parrafo 4 de la norma ISO 8759-1:1998.

Las tomas de fuerza de la parte trasera del tractor y sus protecciones deberan cumplir los requisitos y
especificaciones de los apartados 4, 5 y 6 de la norma ISO 500-2:2004.



VI- Instalacion, localizaciéon, funcionamiento e identificaciéon de los mandos

Los mandos deberan respetar los requisitos técnicos del Anexo II de la Directiva 86/415/CEE y los simbolos
utilizados deberan respetar el Anexo III de dicha Directiva.

VII- Uniones mecanicas de remolque

Cuando exista un sistema de enganche, éste debera respetar las disposiciones del Anexo IV de la Directiva
89/173/CEE, modificada en ultimo lugar por la Directiva 2006/26/CE.

Si el sistema no respeta las disposiciones de los apartados 3.1 y 3.2 de este anexo, debera respetar como minimo los
requisitos relativos a las dimensiones y funciones de una de las normas ISO 6489, partes 1, 2, 3 6 4, o de la norma
NF ISO 24347:2006 para la categoria de tractores correspondiente.

VIII- Frenado
Todos los tractores deberan estar equipados con dispositivos de frenado eficaces.
1. DISPOSICIONES DE FABRICACION Y DE INSTALACION DE LOS DISPOSITIVOS DE FRENADO

1.1. Generalidades:

1.1.1. Dispositivos de frenado:
El tractor debera disponer de un dispositivo de frenado de servicio y de un dispositivo de frenado de
estacionamiento.

1.1.2. Frenado de servicio:
El freno de servicio debera permitir controlar el movimiento del tractor y detenerlo de forma segura, rapida y eficaz,
cualesquiera que sean sus condiciones de velocidad permitidas de fabrica, la carga autorizada y el declive ascendente
o descendente. Su accion debera ser graduable. Se considerara que se satisfacen estas condiciones si se cumplen las
disposiciones del apartado 2. El conductor debera poder conseguir este frenado desde su asiento, sin separar las dos
manos del 6rgano de direccion. El freno de servicio del tractor podra estar compuesto de un dispositivo derecho y un
dispositivo izquierdo. Estos deberan poder accionarse en comiin mediante una tinica maniobra. Esta conexion debera
poder deshacerse.

1.1.3. Frenado de estacionamiento:
El frenado de estacionamiento debera permitir mantener inmovil el vehiculo sobre un declive ascendente o
descendente, incluso en ausencia del conductor; en este Gltimo caso, quedando mantenidas en posicion de trabajo las
superficies activas del freno por medio de un dispositivo de accion puramente mecanica. Esto podra conseguirse
mediante un freno que actie sobre la transmision. El conductor debera poder conseguir ese frenado desde su asiento
y se admitird una accidn repetida para alcanzar la eficacia indicada.

1.2. Caracteristicas de los dispositivos de frenado:

1.2.1. Los dispositivos de frenado con los que esté equipado el tractor deberan ajustarse a las condiciones exigidas
para los frenos de servicio y de estacionamiento.

1.2.2. Los dispositivos que aseguren el frenado de servicio y de estacionamiento podran tener partes comunes,
siempre que se ajusten a las disposiciones siguientes:

1.2.2.1. deberan existir como minimo dos mandos, independientes entre si, y a los que el conductor tenga facil
acceso desde su asiento, incluso cuando lleve puesto el cinturén de seguridad;

1.2.2.2. en caso de rotura de algin elemento del dispositivo de frenado distinto de los frenos o de cualquier otro fallo
en el dispositivo de frenado de servicio (funcionamiento defectuoso, agotamiento total o parcial de una reserva de
energia), deberd ser posible detener progresivamente el tractor hasta su detencion total con una distancia de parada
como minimo igual al doble del valor indicado en el parrafo 2.2.



1.2.3. Incluso cuando se recurra a una energia que no sea la muscular del conductor, la fuente de energia (por
ejemplo, bomba hidrdulica, compresor de aire, etc.) podra ser Unica, pero en este caso deben cumplirse las
disposiciones del punto 1.2.2.

1.2.4. La accion del dispositivo de frenado de servicio debera estar repartida simétricamente con relacion al plano
longitudinal medio del tractor.

1.2.5. En los dispositivos de frenado con transmision hidraulica, las bocas de llenado de los depdsitos de liquido
deberan ser facilmente accesibles; los recipientes que contengan la reserva de liquido deberan, ademas, estar
disefiados de manera que permitan un facil control del nivel de la reserva, sin que sea necesario abrirlos.

1.2.6. Sin perjuicio de las condiciones a las que se refiere el punto 1.1.2., cuando la utilizacion de una fuente auxiliar
de energia sea indispensable para el funcionamiento de un dispositivo de frenado, la reserva de energia debera ser tal
que, en caso de que se pare el motor, la eficacia del frenado sea suficiente para detener el tractor en las condiciones
indicadas.

2. PRUEBAS DE FRENADO Y PRESTACIONES DE LOS DISPOSITIVOS DE FRENADO

2.1. Las pruebas de frenado se realizaran segun el apartado 4.7 del codigo 2 de la OCDE. La eficacia del dispositivo
de frenado de servicio se basara en el calculo de la distancia de frenado determinada seglin la formula del apartado
2.2.1. La distancia de frenado sera la distancia recorrida por el tractor desde el momento en que el conductor accione
el mando del dispositivo hasta el momento en que el tractor se detenga.

La eficacia del dispositivo de frenado de estacionamiento estara basada en la capacidad para mantener inmovil el
tractor en una pendiente ascendente o descendente.

2.2. Prestaciones de los dispositivos de frenado:

2.2.1. Prestaciones del dispositivo de frenado de servicio:

El freno de servicio debera asegurar las condiciones previstas por la prueba de eficacia en frio, una distancia de
parada calculada con la siguiente formula: Sya < 0,15 V + (V*/116)

V es la velocidad méaxima de fabrica en km/h

Smax €S 1a distancia maxima de parada en metros.

El freno de servicio debera, tras la prueba de pérdida de eficacia, garantizar una eficacia residual igual o superior al
75% de la indicada y al 60% del valor constatado en el momento de la prueba de eficacia en frio (con motor
desembragado).

2.2.2. Prestaciones del dispositivo de frenado de estacionamiento:

La fuerza ejercida durante la prueba del dispositivo de frenado de estacionamiento no debera superar los 40 daN en
los mandos manuales y los 60 daN en los mandos de pedal.

3. EQUIVALENCIA

Se considerara que las condiciones de los parrafos 1 y 2 las cumplen los tractores que hayan sido objeto de una
homologacion en carretera o que respondan a los requisitos aplicables a los tractores y vehiculos agricolas
autopropulsados de la Orden de 18 de agosto de 1955 modificada relativa al frenado de vehiculos automoviles.

IV — Manual de utilizacién

Todos los tractores deberan ir acompafiados de un manual de utilizacidon con instrucciones para la para que la puesta
en servicio, la utilizacion, la manipulacion, la instalacion, el montaje, el desmontaje, el ajuste y el mantenimiento
puedan realizarse sin riesgo. El manual indicara asimismo las condiciones de uso previstas. Este manual debera estar
redactado en francés.

Nota: - El término "manual de utilizacion" se considerara sinonimo de "manual del operador”, "manual de uso" y
otros términos similares.

El manual de utilizacion debera redactarse de conformidad con el fasciculo de documentacion FD ISO 3600:1997, a
excepcion del apartado 4.3.

En particular o como complemento al fasciculo de documentacion FD ISO 3600, el manual debera tratar los
siguientes temas:
— la identificacion de la estructura de proteccion contra vuelcos del tractor;



— la identificacion del asiento destinado al conductor del tractor;

— el ajuste del asiento y de su suspension con relacion a la postura ergonémica del conductor con respecto a los
mandos;

— el uso y el ajuste del sistema de calefaccion, ventilacion, aire acondicionado (cuando los hubiere);

— el uso y el mantenimiento del sistema de depuracion del aire de la cabina para proteger las harinas y los productos
fitosanitarios (cuando lo hubiere);

— la puesta en marcha y la detencion del motor;

— la localizacion y el modo de apertura de las salidas de emergencia;

— la subida y la bajada al puesto de conduccion;

— el uso de herramientas especiales cuando sean necesarias;

— los métodos seguros de mantenimiento y manipulacion:

— la informacion sobre la periodicidad de los controles de los tubos flexibles hidraulicos;

— las instrucciones sobre los métodos de remolque del tractor;

— la informacion sobre el uso seguro de los gatos y los puntos recomendados para colocarlos;

— los riesgos asociados a la bateria de acumuladores y al depoésito de carburante;

— los riesgos residuales asociados a las superficies calientes, como el llenado de lubricante o de liquido de
refrigeracion del motor o de las transmisiones en caliente, por ejemplo recomendando el uso de guantes o de trapos.
Con respecto a la utilizacion de equipos remolcados, semirremolcados o de arrastre, el manual de utilizacion de
servicio debera incluir:

— una advertencia de respetar escrupulosamente la informacion contenida en el manual de utilizacion de dichos
equipos y de no utilizar la combinacion tractor-equipos sin seguir todas las instrucciones;

— una advertencia para guardar la distancia del sistema de elevacion de tres puntos o de otros sistemas de elevacion
cuando se desplace;

— una advertencia que indique que los equipos deben desconectarse antes de bajar del tractor;

— informacidn sobre los equipos cuyo montaje y desmontaje precisan de medios especificos tales como medios de
elevacion o de acceso exteriores al tractor y las modalidades de montaje y desmontaje seguros;

— informacidn sobre la necesidad de utilizar un arbol de toma de fuerza apropiado en funcion del equipo remolcado;
— una advertencia que precise que deberan utilizarse solo los arboles de transmision articulados provistos de
protectores apropiados y en buen estado;

— informacidn sobre los acopladores hidraulicos y su modo de funcionamiento;

— informacidn sobre la capacidad de elevacion maxima del sistema de elevacion de tres puntos y de otros sistemas de
elevacion;

— informacidn sobre la forma de determinar el peso total, las cargas en los ejes, la capacidad de carga de los
neumaticos y el lastre minimo necesario;

— informacidn sobre el sistema de frenado del remolque disponible y su compatibilidad con los vehiculos
remolcados;

— informacidn sobre los anillos de enganche de los vehiculos remolcados apropiados en funcion del tipo de
acoplamiento mecanico de enganche disponible en el tractor;

— la carga vertical mdxima en el enganche mecanico trasero ligado al enganche mecénico,

— una advertencia relativa a la informacion que figura en la placa reglamentaria acerca de las masas remolcables
maéaximas autorizadas;

— una advertencia sobre la necesidad de mantenerse a distancia de la zona comprendida entre el tractor y el vehiculo
remolcado;

— informacidn sobre el acceso seguro a los puntos de mantenimiento, de manipulacién y a los acopladores y sobre las
operaciones seguras de enganche y de desenganche.

Declaracion sobre el ruido:

El manual de utilizacion incluira el valor (o los valores) del nivel sonoro medido en el oido del operador precisando
las condiciones de obtencion de dicho valor (o valores).

Declaracion sobre las vibraciones:

El manual de utilizacién deberd contener informacién sobre el valor medio cuadritico maximo ponderado de la

frecuencia de aceleracion a la que estd expuesto el conjunto del cuerpo, precisando las condiciones de obtencién de
dicho valor.



ANEXO V

®Modelo de certificado de conformidad

(Formato maximo: A4 (210 x 297 mm) o doblados en formato A4)

(El certificado ira impreso en papel con membrete del fabricante, de manera que se excluya toda
posibilidad de falsificacion. A tal fin, el papel en el que se imprima dispondra de una proteccion
consistente en graficos coloreados o en una marca de agua que identifique al fabricante).

EL abajo fITMANTE: ...ccvviiiiiieiiiee ettt et e et e et e e et e e e teeesstaeeessaeeesseeennseesnnneeenns

(nombre completo)
certifica por la presente que el tractor designado a continuacion:

1 Marca:
2 Denominacion comercial (si procede):
3 Categoria del tractor:
4 Nombre y direccion del fabricante:
5 Numero de identificacion:
ha sido objeto de la emision de una resolucion de homologacion nacional a titulo individual.

Fecha y nimero de la decision de homologacion nacional a titulo individual:

Nombre y direccion del organismo que haya emitido la resolucion:

(firma) (cargo)
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